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Opis przedmiotu zamowienia.

1. Zakres robat.
Zakres robot obejmuje

- montaz oswietlenia,

- montaz instalacji elektrycznej gniazd,

- rozdzielnicy licznikowej zasilajgcej obiekt i montaz wiz,
- montaz oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego,

- wykonanie bada ochrony od porazen,

2.0swietlenie.

Oprawy zasilt przewodami YDYpzo o przekrojach wg projektu z rozdzielnic
utozonymi pod tynkiem. Wysokaé montazu tacznikéw 1,2m. W piwnicach i tazienkach
zastosow& osprzet IP44. Wykonawca montuje oprawy na korytarzach, pwnicach i w
tazienkach. Pozostate wypustyswietleniowe zakaiczy¢ ztaczamiswiecznikowymi.

3.Instalacje elektryczne gniazd wtyczkowych .

Projektuje sie¢ wykonanie instalacji wewretrznych przewodami YDYpzo
0 przekrojach wg projektu z rozdzielnic utaonymi pod tynkiem. Gniazda na wys.
0,4m od podtogi. W tazienkach zastosowasprzet 1P44.

4. Rozdzielnica licznikowa i wiz.

Projektuje sk zasilenie rozdzielnicy licznikowej z  rozicznika RBK-00 w
rozdzielnicy RG przy wejciu poprzez wyprowadzenie z niego wlz przewodem 5glY16
w rurach instalacyjnych pod tynkiem. Rozdzielnie¢ zamontowa& w istniejacej wnece
powiekszajac jej wymiary.

5.0swietlenie awaryjne i ewakuacyjne .

Projektuje si¢ zamontowanie d&wietlenia ewakuacyjnego nad wyfciami —
oprawy z piktogramem ,wyjscie ewakuacyjne” o czasie dziatania w trybie awaryjym —
1h. Na korytarzach projektuje se zamontowanie opraw awaryjnych LED o autonomii
1h zapewniapcych srednie natezenie Gwietlenia min. 0,5Ix. Oprawy montowa& pod
sufitem. Instalacje do opraw wykona jako podtynkowa przewodem YDYp@o o
przekroju wg projektu. O swietlenie zahcza sé automatycznie przy zaniku napécia
w rozdzielnicy w obwodzie korytarza.



6.Wykonanie badai ochrony od porazen.

Po wykonaniu robot naleey wykonaé niezbedne badania ochrony od poraen
instalacji nowych, (petla zwarcia, badanie wyhcznikow roznicowopradowych, badanie
stanu izolacji, a takee badania natzenia dwietlenia w trybie normalnym
i awaryjnym).

7. Wymagania stawiane wykonawcy.

1. Kierowaé robotami elektrycznymi moze osoba posiadajca uprawnienia
kierownika budowy i rob6t w zakresie instalacji el&trycznych — bez ograniczé.

2. Przed przyshpieniem do prac kierownik robot zobowhzany jest przedstawé
dla inspektora nadzoru do zatwierdzenia plan bezpezaistwa i ochrony zdrowia.

3. Kierownik robét zobowigzany jest do przestrzegania przepisow BHP podczas
wykonywania robot.

4. Przedmiar robot jest materiatem pomocniczym pry opracowywaniu oferty.



