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Opis przedmiotu zamowienia.

1. Zakres robot.
Zakres robot obejmuje

- wymiane¢ oSwietlenia auli,

- wymiang instalacji elektrycznej gniazd

- montaz instalacji pod potrzeby sterowania oSwietleniem scenicznym
- przebudowe rozdzielnic zasilajacych aule

- montaz oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego auli

- wykonanie badan ochrony od porazen

2.0swietlenie.

Projekt przewiduje si¢ demontaz istniejacych opraw Swietlowkowych oraz starej
instalacji i wykonanie nowej wg rys . 1 przy pomocy Oprawy zasili¢ przewodami
YDYpzo o przekrojach wg projektu z rozdzielnic auli ulozonymi pod tynkiem
i w listwach (na istniejacych dzwigarach). Oprawy podlaczy¢ z rozlozeniem na grupy
w sposéb podany na rys. 1. Zalaczanie oSwietlenia ogolnego i nastrojowego zrealizowa¢
przy pomocy lacznikow w auli, zalgczanie naswietlaczy zrealizowa¢ poprzez wylaczniki
w rozdzielnicy. Oprawy oSwietlenia ogolnego i naswietlacze musza zaprojektowane sg
w technologii LED, oprawy oswietlenia nastrojowego jako halogenowe. Dopuszcza sie¢
zastosowanie opraw rownowaznych o parametrach nie gorszych niz wymienione
projekcie i uzyskaniu nie gorszych parametrow oswietlenia pomieszczenia.

3.Instalacje elektryczne gniazd wtyczkowych .

Projektuje si¢ wykonanie instalacji wewnetrznych przewodami YDYpzo 3x2,5
z rozdzielnicy sali. Gniazda na wys. 0,5m od podlogi. Gniazda dimmerow zamontowa¢
na wys. ich konstrukcji montazowej. Gniazda silowe montowaé na wys. 1m. Powyzsze
instalacje wykona¢ jako podtynkowe.

4. Montaz instalacji pod potrzeby sterowania oSwietleniem scenicznym.

Nalezy ulozy¢ przewéd DMX pomiedzy szafka splittera i dimmerami. Szafke
splittera wykona¢ jako podtynkows. Przewodd ulozy¢ pod tynkiem, przejScie na druga
stron¢ auli wykona¢ pod posadzka w rurce peszel, w przypadku braku mozliwos$ci
przewod ulozyé¢ na najblizszym dzwigarze w listwie.

5.Przebudowa rozdzielnic auli.

Projektuje sie¢ demontaz starych tablic wnekowych i zamontowanie w ich miejsce
nowych z osprzetem modulowym wg rys. 4. Pomiedzy rozdzielnicami ulozy¢ przewod
YDYzZo 5x10 do pdzniejszego powigzania rozdzielnic po przebudowie wlz w gimnazjum.



6.OSswietlenie awaryjne i ewakuacyjne duzej sali.

Projektuje si¢ zamontowanie oSwietlenia ewakuacyjnego nad wyjSciami z auli —
oprawy z piktogramem ,,wyjscie ewakuacyjne” o czasie dzialania w trybie awaryjnym —
1h. Na auli (przestrzeni otwartej) projektuje si¢ zamontowanie 4 opraw awaryjnych
LED o autonomii 1h zapewniajacych Srednie natezenie oSwietlenia min. 0,51x. Oprawy
montowa¢ pod sufitem. Instalacje do opraw wykonaé¢ jako podtynkowa oraz na
konstrukcjach auli przewodem YDYpzo 3x1,5. Oswietlenie zalacza si¢ automatycznie
przy zaniku napiecia w rozdzielnicy auli.

7.Uwagi.

Po wykonaniu robot nalezy wykonaé¢ niezbedne badania ochrony od porazen
instalacji nowych oraz uruchamianych, (petla zwarcia, badanie wylacznika réznicowo-
pradowego, badanie stanu izolacji, sprawdzen obwodow sterowniczych, a takze badania
natezenia oSwietlenia w trybie normalnym i awaryjnym.

8. Wymagania stawiane wykonawcy.

1. Kierowa¢ robotami elektrycznymi moze osoba posiadajaca uprawnienia
kierownika budowy i robot w zakresie instalacji elektrycznych — bez ograniczen.

2. Przed przystapieniem do prac kierownik robot zobowiazany jest przedstawi¢
dla inspektora nadzoru do zatwierdzenia plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

3. Kierownik robdt zobowigzany jest do przestrzegania przepisow BHP podczas
wykonywania robét.

4. Materialy z demontazu: stare oprawy, przewody i inny osprzet wykonawca
przekazuje zamawiajacemu.

5. Przedmiar robot jest materialem pomocniczym przy opracowywaniu oferty.



